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Inventia se refex la domeniul misurrilor electricesi electronicesi poate fi utilizaii pentru mMisurarea cu precizie
Tnalta a componentelor impedsgn

Cea mai apropiatsoluie este metoda deasurare a componentelor impeggincare conétin formarea unui circuit
de masurare din obiectul asuratsi contactele de igre ale unui convertor de impedanalimentarea circuitului cu
semnal de surare, controlul semnalului de dezechilibrutimltt in urma interagunii circuitului rezonant cu
semnalul de @surare, echilibrarea circuitului deasurare prin reglarea impedanreproduse de convertgr
determinarea componentelor impeganmasurate din dependen lor cunoscudt de componentele impeden
reproduse de convertor [1].

Dezavantajul acestei metode carnist prezera erorii de misurare, cauzate de eroarea convertorului de imgedan
aparuta din cauza a@unii factorilor externi si interni, aa ca variga temperaturii, degradaresi erorile
componentelor convertorului.

Problema pe care o rezalinventia const in mirirea preciziei de isurare.

Metoda, conform invegei, inlatura dezavantajul meionat mai sus prin aceea const in formarea unui circuit de
masurare Tn serie din obiectulasurat, contactele desiee ale unui convertor de impedarde referima cu reglare
independerit a componentelor aciwi reactiva si un generator de semnal, formarea unui semnaledeathilibru
din caderea sumarde tensiune pe obiectulasuratsi circuitul de igire al convertorului, controlul primulyi celui
de-al doilea defazaje dintre semnalul de dezechilibcaderile de tensiune, respectiv, pe componenteldivéag
activi ale impedatei de referigg, echilibrarea circuitului de aisurare prin reglarea componentelor activreactivi
ale impedatei de referifi pari la atingerea primuluji celui de-al doilea defazaje de 180° sausDtieterminarea
componentelor impedgei masurate din dependgncunoscut a acestora de componentele impeelade referig

in stare de echilibru. Metoda mai include calibsaoércuitului de msurare, care corisfin conectarea n locul
obiectului niisurat a unui dipol cu valoare cunogcatimpedatei, instalarea valorii impedégsi de referiga egab cu
valoarea calculétpentru starea de echilibru, ajustarea convertoddumpedati pari la echilibrarea circuitului de
masuraresi utilizarea setrilor de ajustare ainute la calibrare In procesulasuririi nemijlocite a impedagei.
Calibrarea circuitului de asurare se efectueainainte de rilsurarea nemijlocita impedatei obiectului nisurat,
Tnainte de un ciclu de &surari sau in procesul deservirii tehnice.

Rezultatul tehnic al inveiei const Tn posibilitatea risuiarii cu precizie Thalt a componentelor impedgn n
coordonate carteziene.

Inventia se explia prin desenele din fig. di 2, care repreziitdiagramele vectoriale ale procesului desorare.
Conform metodei propuse, la etapa de calibrare Ijign circuitul de rasurare, realizat conform metodei cunoscute
[1], In loc de obiectul surat se conecteazin dipol de calibrare cu impedancunoscut Zc=Rc+jXc si se
instaleaz valorile componentelor impedgn de referigd Zr=Rr+jXr, reproduse de convertor, egale cu védori
calculate pentru starea de echilibru Rr=-Rc, Xr=-Xdn cauza erorilor convertoruluiaderea de tensiune pe
impedana de referith va avea valoarea, de exemplu, UZr1=URr1+jUXrlzé&ad semnalul de dezechilibru Udel.
Prin ajustarea convertorului de impegiase regleaz valorile componentelor actiwi reactiva ale impedatei de
referind pari la olfinerea sirii de echilibru in circuitul de #@surare, areia 1i corespunde valoareaderii de
tensiune pe impedgm de referigi UZrO=URrO+jUXr0. Setrile obtinute in procesul de calibrare exclud eroarea
convertoruluisi se utilizeaz ulterior pentru core@ valorii impedatei de referii in procesul rsutarii.

Procesul de #surare nemijlocit a impedatei necunoscute Zx se efectuggein metoda cunoscufl] (fig. 2),
convertorul de impedai posedand s#tile de ajustare gimute in procesul de calibrare. Echilibrarea cindui de
masurare se efectueaprin reglarea componentelor impegiirde referiga Zr park la oljinerea strii de echilibru
dupi ambele componente ale impegnmisurate Zx. In procesul echiliii ciderea de tensiune pe impetiade
referind UZr=URr+jUXr poate @pata valorile UZrl=URrl1+jUXrl, WQr2=URr2+UXr2, UZr0=URr0+jUXrO0,
ultima din ele corespunzéandisi de echilibru.

Ca exemplu de implementare pragtjmpate servi fisurarea componentelor impegginunei bobine de inductgin
care cofine componenta reactivXx = 5 KQ si componenta activRx = 2 KQ. La etapa de calibrare in circuit in
loc de bobina msurat se conectedzun obiect cu impedg cunoscut, de exemplu Zc=(10+j5) &, si se
instaleaZ valoarea impedaei de referigi reproduse de convertor Zr=(-10-j5¥KDin cauza erorilor convertorului
valoarea redla impedatei de referiga difera de cea instalat constituind, de exemplu, Zr=(-9-jK2, ceea ce duce
la dezechilibru Tn circuitul de #surare. Prin ajustarea convertorului se regleatoarea impedaei de referigi
péari la olinerea strii de echilibru. La etapa #sufrii nemijlocite Tn circuit se conecteabobina nisurat si se
echilibreaz circuitul de misurare prin reglarea impedande referiga pari la satisfacerea conii de echilibru.
Valoarea impedgri masurate constituie Zx=(5+j2) R si se determia dupi valorile de reglare ale componentelor
impedarnei reproduse de convertor in starea de echilibru.



