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Descriere:

Inventia descrisa se refera la convertoare ale debitului, in particular, la convertoare rotative, si poate fi utilizata in debitmetre si
contoare de gaz si lichide pentru masurarea debitelor mici.

Se cunoaste convertorul rotativ al debitului (1), care consta dintr-un corp si doua rotoare de forma cifrei opt, instalate in pozitie
reciproc perpendiculard. Pe axele rotoarelor se afla roti dintate sincronice, ce asigura pozitia unui rotor fata de altul in procesul
functionarii.

Dezavantajul acestui tip de convertor consta in eroarea considerabila in cazul debitelor mici, fapt care limiteaza posibilitatea
utilizarii lui 1n instrumente de masurat de uz casnic.

Scopul inventiei este micsorarea erorii de masurare a debitelor mici si asigurarea fiabilitatii si securitatii in exploatare.

Scopul propus a fost realizat prin faptul ca profilul suprafetelor active ale rotoarelor este optimizat, asa ca spatiile intre
suprafetele active ale convertorului nu depasesc 0,005-0,07 mm 1in toate fazele de functionare, ceea ce poate fi utilizat in contoare si
debitmetre de uz casnic pentru evidenta debitelor mici.

Profilul suprafetei active a rotorului (fig.2) se determina prin ecuatii, cu ajutorul carora consecutiv se calculeaza coordonatele
punctelor. Pentru sectorul 6-7-8 se calculeaza in conformitate cu ecuatia 1, ceea ce corespunde sectorului dintr-o margine a profilului
suprafetei active a rotorului, iar pentru sectorul 8-9 - in conformitatea cu ecuatia 2, ceea ce corespunde sectorului frontal al profilului
suprafetei active a rotorului.

Ecuatia 1 are urmatoarea forma generala:

Y.=ap+ a, X + a, X2 + a;X° + a,X* + a;X>, In care

X, Y, sunt coordonatele punctelor sectorului dintr-o margine a profilului suprafetei active;

ao, 4y, @, a3, a4, a5 sunt coeficientii ecuatiei.

Ecuatia 2 are urmatoarea forma generala:

Yy=bvVC-— X2 , In care

X, Y| sunt coordonatele punctelor sectorului frontal al profilului suprafetei active a rotorului;
b, ¢ sunt coeficientii ecuatiei.

Ecuatia 1 in intervalul pentru X de la 5,5 pana la 9,55 este urmatoare:

Y, =22843 +1553,6 X +421,7 X* + 57,1 X’ +3,9 X* +0,1 X°.

Exua-ia 2 in intervalul pentru X de la 4,76 pana la O este:

Y, = 1,6894/154,8 = X? .

Asadar, punctele obtinute se transleaza simetric fatd de axele coordonatelor si se unesc intre ele, deci aceasta curba corespunde
profilului suprafetei rotorului.
Profilul statorului se determind in conformitate cu parametrii geometrici ai rotoarelor si se explica in fig. 1. Profilul statorului

X 0

este o curbda compusa din arcuri de circumferinte cu diferite raze, centrale cérora se afld la o distantd “a” unul de la altul. Aceasta
distanta “a” este egala cu semisuma semiaxei mari si a celei mici a rotorului. Centrele articurilor semiaxei mari a curbei statorului
coincid cu centrele rotoarelor, iar raza lor (R2) este egald cu lungimea semiaxei mari a rotorului. insi centrul arcului de
circumferintd, care formeazi curba statorului cu semiaxa mici se afld in punctul 0, la distanta “a” de la centrele rotoarelor (0,, 0'5),
marimea razei acelorasi arcuri este egala cu R1.

Constructia si principiul de functionare a dispozitivului se explica in desene tehnica.

Fig. 1. Vederea generala a dispozitivului;

fig. 2. Curba care descrie suprafata activa a rotorului.

Convertorul consta dintr-un corp 3 cu camera de lucru - un stator 2 si rotoare 1. Pe axele rotoarelor sunt instalate roti dintate
sincronizatoare (in desen nu sunt ardtate), ce asigura pozitia unui rotor fata de altul in procesul de functionare a dispozitivului. Iar la
intrare in camera de masurat este montatd instalatia de constrangere 4. Spatiul format intre suprafata laterald a rotorului vertical si
suprafata interioard a statorului se numeste camera de masurat 5. Substanta, nimerind in camera de functionare prin instalatia de
constrangere datoritd diferentei presiunii la intrarea si iesirea din convertor, impiedica rotirea rotorului, aflat vertical. Deci rotoarele
se rotesc in directii opuse. Camera de masurat se formeaza alternativ din fiecare rotor aflat vertical. Volumul camerei de masurat si
viteza rotatiei rotoarelor determina debitul sau cantitatea substantei trecute prin convertor intr-o unitate de timp.

Aplicarea dispozitivului propus este posibild in instalatii pentru mésurat debite mici de gaze si lichide, iar organele active trebuie
fabricate din metal sau material polimetric.



