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Descriere:

Inventia se refera la controlul nedistructiv si poate fi utilizata la evaluarea calitatii articolelor in baza diferentei impedantelor
mecanice ale zonelor cu si fara defecte ale articolului supus controlului.

Este cunoscut traductorul pentru defectoscopul de impedantd ce contine un ghid de unde, la un capat al céruia se fixeaza
piezoelementul de emisie, iar la celalalt capat piezoelementul de receptie avand un varf de contact care in procesul controlului
vine in contact cu suprafata articolului examinat. Dupa conectarea piezoelementului de emisie, la tensiunea electrica alternativa
in conductor vor apare oscilatii longitudinale acustice, care, dupa trecerea prin piezoelementul de receptie si varful de contact in
articolul examinat, se vor transforma in oscilatii de indoire. In procesul examinrii, in functie de impedanta mecanici din zona
examinatd, va varia amplitudinea si faza tensiunii electrice din piezoelementul de receptie si astfel vom detecta defectele [1].

Dezavantajele acestui traductor sunt sensibilitatea joasa si imposibilitatea schimbarii rapide a varfului de contact uzat, ceea ce

contact uzat.

Traductorul propus inldtura dezavantajele mentionate prin aceea ca contine piezoelemente de emisie si receptie, un varf de
contact si ghid de unde unit la un capat cu piezoelementul de emisie care este executat in forma de element bimorf cu deformatie
la incovoiere, iar alt capat - cu varful de contact prin imbinare cu filet.

Executarea piezoelementului de emisie in forma de element bimorf cu deformatie la incovoiere, asigura posibilitatea
defectoscopului de a depista defecte mici si situate adanc in articolul supus controlului, iar unirea prin imbinare cu filet a
varfului de contact cu ghidul de unde mareste durata de functionare a traductorului.

in fig. 1 si fig. 2 sunt prezentate variantele traductorului. In fig. 1 traductorul este constituit din piezoelement de emisie 1,
piezoelement de receptie 2, placa metalica 3 pentru marirea rezistentei si fixarea in corpul traductorului, ghid de unde 4 si varf de
contact 5. Ghidul de unde 4 se conecteaza la un capat cu piezoelementul de emisie 1, iar la celdlalt capat cu varful de contact 1
printr-o imbinare cu filet. in fig. 2 piezoelementul de receptie este despartit de piezoelementul de emisie 1 printr-un strat de aer 6
si, respectiv, este diferita constructia placii metalice 3.

Traductorul functioneaza in modul urmator: in urma conectarii la piezoelementul de emisie 1 a unei tensiuni alternative se
excitd oscilatii acustice de indoire, care prin ghidul de unde 4 si varful de contact 5 se transmit in articolul examinat 7.
Traductorul se deplaseaza pe suprafata articolului examinat 7. Defectoscopul determina variatiile de amplitudine si faza ale
tensiunii alternative pe piezoelementul de receptiec 2 ca rezultat al schimbarii impedantei mecanice din zona cu defect.
Traductorul permite controlul articolelor cu zone mai greu accesibile si suprafete curbe in industria aviatica.
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