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Inventia se refera la constructia de masini agricole, si anume la masinile semiautomate de plantat rasaduri.

Este cunoscutd masina de plantat rasaduri, care consta dintr-un cadru, o actionare, un bloc de casete cu material de
plantat, un sistem de debitare dozatd a apei, o sectie de lucru ce contine un brazdar, roti de tasare, un stabilizator al
pozitiei rasadului si un dispozitiv de alimentare, executat in forma de axa verticala, pe capatul superior al carei se afla
discul cu portrasaduri, fiecare din ele constand din doud semiconuri suspendate, unite intre ele printr-un dispozitiv de
prindere in forma de dreptunghi incomplet sprijinit intr-o scobiturd cuneiforma de pe celdlalt, iar pe capatul inferior al
axei verticale este instalat mecanismul de rotatie intermitenta, care vine in contact cu capatul cuneiform al tijei verticale
si este executat in forma de toba, al carei capat are forma de pahar poliedric, numarul de laturi ale carui este egal cu
numarul de portrasaduri, iar in fata fiecarei laturi sunt instalati fixatori cu arcuri, in partea de mijloc a axei verticale
fiind instalata o saiba cu o scobitura din partea stabilizatorului rasadului, care vine in contact pe perimetru cu suprafata
exterioara a semiconurilor interioare, fiecare din ele fiind unite suplimentar cu celelalte, prin intermediul unui element
elastic [1].

Neajunsul masginii cunoscute constd in productivitatea redusa si calitatea scidzutd de realizare a plantarii la o viteza
sporitd a agregatului. Productivitatea redusa este determinatad de viteza mica de lucru a agregatului de plantat.

Majorarea vitezei de lucru este limitatd de faptul ca la viteze sporite rasadul cade din portrasad in brazdar cu intarziere.
in consecint, planta este ingropati complet in sol cu tot cu frunze sau risadul este vatimat.

Problema inventiei constd in majorarea vitezei de lucru a agregatului cu asigurarea calitdtii de plantare a rasadurilor.
Problema data se rezolva prin aceea cd masina de plantat rasaduri contine un cadru, pe care sunt montate: o transmisie,
un dispozitiv de debitare dozata a apei, un bloc de casete cu material de plantat, o sectie de lucru ce contine un brazdar,
roti de tasare, un stabilizator al pozitiei rasadului si un dispozitiv de alimentare care contine o axa verticala, pe capatul
superior al carei este situat discul cu portrasaduri, fiecare din ele constind din doud semiconuri fixate articulat, unite
intre ele printr-un dispozitiv de prindere in forma de scoabd, pe capatul inferior al axei verticale este instalat
mecanismul de rotatie intermitenta, care vine In contact cu capatul cuneiform al tijei verticale si este executat in forma
de toba, partea frontald a careia este executatd poliedrica, numarul de laturi ale céarei este egal cu numadrul de
portrdsaduri, totodata in fata fiecarei laturi sunt instalati fixatori cu arcuri, iar in partea de mijloc a axei verticale este
instalatd o saibda cu o scobiturd din partea amplasarii stabilizatorului pozitiei rasadului si care atinge pe perimetru
suprafata exterioard a semiconurilor interioare, fiecare din ele fiind unite suplimentar cu un element elastic. Pe axa
verticald, deasupra discului cu portrasaduri, instalat cu posibilitatea de a se intoarce fatd de aceasta, este fixat rigid un
disc suplimentar, 1n care sunt executate trei orificii strapunse. Doua din ele au forma alungita, amplasate diametral opus
la o distanta egald de la axa, totodata, in fiecare din ele sunt amplasate bolturi verticale, arcuite, unite rigid cu capatul
inferior la discul cu portrasaduri. in al treilea orificiu este instalat un tachet cu arcuri, partea de mijloc a carui este
situata in orificiul discului cu portrasaduri, iar pe partea de jos, perpendicular axei tachetului, este fixata o placa care
contacteaza periodic cu o rola instalatd liber pe o axa, fixata rigid pe suprafata laterald a butucului, in punctul vitezei
maxime a discului cu portrasaduri. Pe suprafata inferioara a discului suplimentar i, corespunzator, pe suprafata
superioard a discului cu portrasaduri, n locul de dislocare a tachetului sunt montate sectoare dintate care angreneaza
periodic, totodata, sectorul dintat al discului suplimentar este situat intr-o scobitura de acelasi profil si este unit rigid cu
tachetul. Partea superioard a tachetului este amplasata intr-un capac de ghidare fixat de discul suplimentar, care este
dotat cu capac de protectie.

in fig. 1 este prezentati schema de principiu a masinii de plantat risaduri, in momentul avansului rasadului din
portrasad; in fig. 2 — dispozitivul de alimentare; in fig. 3 — sectiunea A-A din fig. 2; in fig. 4 — aspectul de sus din fig. 2
( in momentul de Incepere a miscarii); in fig. 5 — aspectul de sus din fig. 2 (in momentul vitezei maxime de miscare).
Masina de plantat rasaduri (fig. 1) constd dintr-un cadru de baza 1, pe care este fixata roata de sprijin §i actionare 2,
cutia de angrenaje 3 si sectia de plantat, unita cu cadrul de baza prin intermediul boltului 4.

Sectia de functionare consta din cadru 5, mecanism de actionare 6, mecanism de debitare dozata a apei 7, dispozitiv de
alimentare 8, brazdar 9, roti de tasare 10, stabilizator al pozitiei rdasadului 11, casete cu material de plantat 12 si loc de
lucru al operatorului 13.

Mecanismul de actionare 6 este dotat cu o culisa si cu un sistem de tije imbinate articulat care formeaza un mecanism cu
mai multe elemente. Un capat al tijei longitudinale inferioare 14 a acestui mecanism este unit articulat cu culisa
mecanismului de actionare, iar celalalt capat este unit cu tachetul de impingere 15 amplasat in brazdarul 9.

Tija 14 este imbinatd, prin intermediul arcului 16, cu boltul 17 tijei 18 a mecanismului de debitare dozata a apei si cu
tija verticala 19 a mecanismului de rotatie intermitenta al dispozitivului de alimentare 8.

Dispozitivul de alimentare (fig. 2) contine un mecanism de rotatie interminentd cu fixatori 20 si axa verticald 21, butuc
22, pe care este fixatd o rondeld 23 si un carusel, ce constd dintr-un disc 24 cu portrasaduri 25. in partea interioara,
portrasadurile sunt unite reciproc prin intermediul elementelor elastice 26.

Dispozitivul de alimentare contine suplimentar un mecanism, care constd dintr-un disc suplimentar de antrenare a
caruselului 27 fixat pe capatul superior al axei verticale 21, un tachet 28 cu sector dintat conducator 29 ce se afla intre
discul 24 al caruselului si discul suplimentar 27, intr-o scobitura in discul 27. Aceasta scobiturd este executata in partea
inferioara a discului 27, astfel ca axa radiala a orificiului circular din capul discului suplimentar sa fie axa de simetrie a
scobiturii (fig. 3) ce are forma analogica sectorului dintat conducator 29. Tachetul 28 se afla in sarcina prin intermediul
arcului 30 amplasat in interiorul capacului de directionare 31 a tachetului. In partea inferioar, tachetul 28 este dotat cu
o placuta 32. Discul 24 caruselului are suplimentar un sector dintat condus 33 ce se afld pe suprafata acestui disc, cu
pasul si forma dintilor identica celor de pe sectorul conducator 29. Pe discul 24 este executat un orificiu alungit, identic
dupéd forma si dimensiuni celor executate pe discul 27. El este dispus liber pe axa verticala 21, prin intermediul
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rulmentului 34. Pe butucul 22, perpendicular axei verticale, este fixatd o axa orizontald 35, instalatd in punctul de
actiune a vitezei maxime a caruselului pe care este instalata rola 36. Deasupra discului suplimentar 27 sunt situate
orizontal doua arcuri de intindere 37 (fig. 4), un capat al caror este unit cu discul 27, iar celalalt, prin intermediul a doua
degete 38 — cu discul 24 al caruselului. Mecanismul este dotat cu un capac de protectie 39.

Masina propusé functioneaza in felul urmator. Miscarea de rotatie este transmisa de la roata de sprijin si actionare 2,
prin cutia de angrenaje 3, spre mecanismul de actionare 6 (fig. 1). in momentul cand punctul de iesire a mecanismului 6
si tija longitudinala 14 se afld in pozitia extrema din stanga, tachetul de impingere 15 se cufundd maxim in brazdarul 9,
eliberand locul pentru rasadul care cade. Arcul 16 roteste tija 18 astfel ca conducta flexibila a mecanismului de debitare
a apei 17 sa acumuleze cantitatea de apa necesard pentru distribuire. Totodata, capatul cuneiform al tijei verticale 19
(fig. 2) impinge fixatorul 20 si roteste mecanismul de rotatie intermitenta. in continuare, aceastd miscare este transmisa
prin axa verticala 21 spre discul suplimentar 27 al mecanismului de schimbare automatd a momentului de deschidere a
portrasadului 25. Discul 27, prin intermediul sectoarelor dintate 29 si 33 ce se afld in angrenaj, antreneaza caruselul
instalat liber pe aceeasi axa verticala 21. Astfel, la rotirea intermitenta a caruselului actionat de discul 27, portrasadul
ocipd pozitia in zona cavitatii stabilizatorului 11 (fig. 1). Deoarece in pozitia aceasta, rondela 23 are scobitura sub
actiunea propriei sale greutati, a greutatii rasadului si a elementului elastic 26, portrasadul se deschide instantaneu. La
deschiderea portrasadului, rasadul avanseaza in cavitatea stabilizatorului 11, apoi se fixeaza in brazdarul cuneiform 9.
La migcarea tijei longitudinale inferioare 14 de la stanga spre dreapta, tachetul cuneiform 15 executa o migcare paralela
in plan si deplaseaza rasadul intre rotile de tasare 11 care-1 fixeaza apoi in sol. Concomitent, arcul 16 transfera tija 18 in
alta pozitie, astfel ca volumul de apa acumulat in conducta flexibila sd se scurgd spre sistemul radicular al rasadului
aflat in brazda pana a fi fixat. in momentul fixarii risadului, tulpina este sustinuta in pozitie verticala de capatul inferior
al stabilizatorului 11 executat in forma de coada de randunica, protejand astfel si frunzele rasadului in timpul udarii.
Totodata, capatul cuneiform al tijei verticale 19 Tmpinge urmatorul fixator 20, iar ciclul se repeta.

Odata cu madrirea vitezei de lucru, deoarece timpul de cadere a rasadului din portrasadul 25 in brazdarul 9 raméane
practic neschimbat, rasadul cade cu intarziere nimerind pe tachetul de impingere 15, care-1 rastoarna si-1 ingroapa in
brazda.

In acest caz isi incepe lucrul mecanismul de schimbare automati a momentului de deschidere a cupei portrasadului, care
sincronizeaza automat dependenta dintre viteza de lucru si timpul necesar pentru caderea rasadului din portrasad si
fixarea lui in brazdar (fig. 2).

Aceasta se realizeaza in modul urmator. La fiecare rotatie a caruselului, rola de control 36, actionand asupra placutei
tachetului 28, decupleaza pentru o scurta durata de timp sectorul conducator 29, de cel condus 33 si permite caruselului
sa se afle numai sub actiunea arcurilor de impingere 37. Deoarece in acest moment viteza unghiulara a caruselului este
maxima, iar viteza unghiulard a discului suplimentar 27 tinde catre zero, discul 24 cu sectorul condus 33 al caruselului,
datorita inertiei, invinge rezistenta arcurilor 37 si inainteaza fata de discul 27, cu un unghi a, care depinde de intinderea
initiald a arcurilor 37. In momentul urmitor, tachetul 28 iese de sub actiunea rolei 36, iar arcul de contractare 30 impune
sectorul dintat conducator 29 de a fixa acest unghi prin cuplarea cu sectorul 33.

La atingerea vitezei maxime de lucru, unghiul o de inaintare a caruselului fatd de discul 27 va fi maxim (fig. 5). Cu
stabilirea miscérii uniforme a agregatului de plantat, In momentul actionarii rolei 36 asupra tachetului 28, forta
exercitatd de arcurile 37 este egald cu forta de actiune a inertiei caruselului. in acest caz, rola 36 indeplineste numai
functia de control a unghiului de naintare o.

in cazul cand agregatul de plantat isi micsoreazi viteza de lucru pentru a se opri sau din alte motive, la decuplarea
sectoarelor dintate, forta exercitatd de arcurile 37 va fi mai mare decét cea rezulta de actiune a inertiei si unghiul de
inaintare o se va micsora pana la egalarea acestor forte.



