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(57) Rezumat:

1

Inventia se refera la domeniul constructiei de
masini agricole, in particular la masini pentru
lucrarea solului in randurile de plantatii multianuale.

Cultivatorul pentru lucrarea solului in randurile
de plantatii multianuale contine cadru cu roti de
sprijin, labe centrale In forma de sdgeata montate pe
el, precum si labe pivotante laterale, fiecare dintre
ele fiind fixatd pe suport si legatd cu sistemul
hidraulic, care include un distribuitor hidraulic cu
palpator si cilindru hidraulic. Pe fiecare suport este
fixata suplimentar cu un capat o parghie pivotanta,
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alt capat al cdreia este montat articulat pe cadru,
totodata distribuitorul hidraulic si articulatia tijei
cilindrului hidraulic sunt instalate pe parghia pivo-
tanta in partea ei de mijloc.
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Descriere:

Inventia se refera la domeniul constructiei de masini, In particular la masini pentru lucrarea
solului in randurile de plantatii multianuale.

Se cunosc cultivatoare pentru lucrarea solului in plantatiile multianuale cu lucrarea concomitenta
a solului intre trunchiuri: pentru plantatiile viticole — PRVN-2,5; PRVN-3; CRV-3 [1], iar pentru
livezi — CSG-5; CSM-5; CRS-5 [2].

Este cunoscut de asemenea cultivatorul KPB-3 care contine un cadru sudat, la care se monteaza
rotile de sprijin (confectionate prin sudare), cu mecanism de reglare a adancimii lucrarii solului. Pe
cadru sunt fixate rigid suporturile cutitelor in forma de sageatd mobile, care asigurd lucrarea solului
intre randuri (latimea lucrdrii 1,5 m). Pe partile laterale ale cadrului sunt montate articulat sectiile
pentru lucrarea solului intre trunchiuri.

Fiecare sectie este executatd ca un brat confectionat prin sudare, care cu un capat este unit
articulat cu cadrul, iar la celdlalt capat al lui se instaleaza mobil prin intermediul a doi rulmenti conici
suportul labei pivotante. Bratul este inzestrat cu un mecanism cu surub, care asigurda deplasarea
bratului cu laba pivotanta in plan orizontal (catre rand si de la rand), astfel schimband latimea de lucru
a cultivatorului de la 2,5 pana la 3,0 m. La capatul de jos al suportului labei pivotante este fixat rigid
organul de lucru, care este executat ca un cutit multilateral in forma de ségeata, aripa lunga a céreia
este orientata spre axa randului. Suportul labei pivotante este incovoiat astfel incat axa de rotatie
coincide cu pozitia varfului cutitului in forma de sageata.

Laba pivotanta este dirijatd de sistemul hidraulic, ce include cilindrul hidraulic, distribuitorul
hidraulic plan-rotativ cuplat cu un palpator montat pe arborele distribuitorului hidraulic §i amplasat in
fata labei pivotante, precum si o supapa de reductie.

Distribuitorul hidraulic este montat articulat pe cadru si cuplat cinematic cu suportul labei
pivotante printr-un mecanism cu patru parghii. Aceasta constructie complicata intre distribuitorul
hidraulic si suportul labei pivotante este necesard pentru a asigura functionarea sistemului hidraulic in
regim de "urmarire", adica retragerea labelor pivotante nu la toatd cursa cilindrului hidraulic, dar la o
anumitd distanta reglabila, inofensiva pentru trunchi.

Dezavantajul constructiei date este deplasarea lentd a organelor de lucru pivotante, precum si
rezistenta considerabild la deplasare. Aceasta este conditionat de utilizarea labelor lungi cu laturi
diferite si de imposibilitatea in constructia datd de a asigura un unghi optim de tiiere a cutitului. in
plus, are loc rasucirea pe cutit a resturilor vegetale, sporind rezistenta la migcarea cutitului in sol,
apare forta de respingere a cutitului din sol, ceea ce conduce la batatorirea solului si aparitia "talpii"
care contribuie la intensificarea eroziunii solului.

Problema pe care o rezolva inventia consta in simplificarea constructiei si sporirea fiabilitatii ei.

Problema stipulatd se rezolva prin aceea ca cultivatorul pentru lucrarea solului in randurile de
plantatii multianuale contine cadru cu roti de sprijin, labe centrale in forma de sdgeata montate pe el,
precum si labe pivotante laterale, fiecare dintre ele fiind fixatd pe suport i legatd cu sistemul
hidraulic, care include un distribuitor hidraulic cu palpator si cilindru hidraulic. Pe fiecare suport este
fixata suplimentar cu un capdt o parghie pivotanta, alt capat al careia este montat articulat pe cadru,
totodatd distribuitorul hidraulic si articulatia tijei cilindrului hidraulic sunt instalate pe parghia
pivotanta in partea ei de mijloc.

Fixarea parghiei pivotante ce asigura deplasarea in urma a varfului labei pivotante in raport cu axa
ei de rotire, permite de a micsora lungimea aripei labei pivotante cu o marime egald cu lungimea
parghiei pivotante si asigura unghiul de tdiere a labei pivotante apropiat celui optim.

Instalarea pe parghia pivotanta a distribuitorului hidraulic asigura functionarea sistemului
hidraulic in regim de "urmarire" cu excluderea legdturii cinematice intre laba pivotanta si distri-
buitorul hidraulic si ca rezultat sporeste fiabilitatea constructiei.

Rezultatul inventiei consta in asigurarea unghiului optim de téiere al labei pivotante.

Inventia este explicata prin desene in care: fig. 1 reprezintd cultivatorul, vederea de sus, fig. 2 —
idem, vederea laterald, fig. 3 — schema principala de dirijare a labei pivotante in pozitia de lucru in
rand, fig. 4 —idem, in pozitia de ocolire a trunchiului.

Cultivatorul pentru plantatiile multianuale contine un cadru 1, cu roti de sprijin 2. Pe cadru sunt
montate labe centrale 3, labe pivotante laterale 4, care sunt cuplate cu sistemul hidraulic, constituit din
distribuitorul hidraulic 5, cilindrul hidraulic 6 si supapa de reductie 7. Fiecare laba pivotantd este
fixata rigid pe suportul vertical, care se monteaza rigid pe parghia pivotantd 8. Pe parghia pivotanta 8
sunt instalate distribuitorul hidraulic 5 si sarniera 9 a cilindrului hidraulic 6. Totodatd axa 10 a
parghiei pivotante 8 este amplasata in directia deplasarii cultivatorului in fata in raport cu varful labei
pivotante 4, iar distribuitorul hidraulic 5 si sarniera 9 a cilindrului hidraulic 6 sunt situate intre axa de
rotire 10 si planul vertical ce trece prin varful labei pivotante 4.
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O astfel de constructie a cultivatorului asigura micgorarea lungimii aripii mari a labei pivotante cu
o marime egald cu lungimea parghiei pivotante si in consecintd diminuarea efortului necesar pentru
introducerea in rand si la ocolirea trunchiului, se pastreaza latimea de lucru necesara, introducerea si
indepartarea labei pivotante la o cursd mai mica a tijei cilindrului hidraulic, deoarece marginea labei
pivotante se migcd pe o razd mai mare decat marimea unei labe cu aceeasi lungime a aripii, in cazul
cand axa de rotire coincide sau se afla in spatele varfului labei pivotante. Aceste modificari
constructive asigura sporirea vitezei de lucru si, ca rezultat, majorarea productivitatii.

Avansarea axei de rotire a labei pivotante in raport cu varful ei modificd cinematica migcarii
labei, mai putin se modifica unghiul de taiere al cutitului la introducerea in rand si indepartare, ceea
ce da posibilitate de a asigura un unghi o de téiere apropiat de cel optim («=90°- ¢ (Fig. 3)).

in afard de aceasta amplasarea distribuitorului hidraulic pe parghia pivotant3 intre axa de rotire si
varful labei pivotante, simplificad considerabil constructia, se exclud parghiile ce asigurau legatura
cinematicad intre laba pivotantd si distribuitorul hidraulic, prin aceasta se asigura fiabilitatea
constructiei.

Cultivatorul functioneaza in modul urmétor.

La deplasarea agregatului labele-sageata imobile taie buruienile si afaneaza solul intre randuri.
Labele pivotante se migca intre trunchiuri. La contactarea palpatorului 11 cu tulpina 12 (fig. 4) se
comuta distribuitorul hidraulic 5 si cilindrul hidraulic 6 indeparteaza laba pivotanta 4 de la tulpind 12.
La moment sistemul hidraulic functioneaza in regim de "urmdrire", deoarece indepartarea labei
pivotante si functionarea distribuitorului hidraulic are loc sincron. Dupa eliberarea palpatorului 11 din
contactul cu tulpina 12, el revine in pozitia initiald si comuta distribuitorul hidraulic 5, cilindrul
hidraulic 6 introduce laba pivotanta 4 in rand (fig. 3).

in aga mod cultivatorul propus are o constructie mai fiabild prin excluderea legaturii cinematice
dintre laba pivotantd si distribuitorul hidraulic, sporeste productivitatea agregatului cu 10...15%,
datorita actionarii rapide a labelor pivotante $i micsorarii rezistentei la deplasare (cu 8...10%) din
contul micsorarii lungimii aripii labei pivotante si asigurd unghiul de taiere al cutitului apropiat de
valoarea optimd, se imbunatateste calitatea lucrdrilor datoritd excluderii presarii solului si formarii
"talpii".

(57) Revendicare:

Cultivator pentru lucrarea solului in randurile de plantatii multianuale, care contine un cadru cu
roti de sprijin, labe centrale in forma de sdgeatd montate pe el, precum si labe pivotante laterale,
fiecare dintre ele fiind fixata pe suport si legata cu sistemul hidraulic, care include un distribuitor
hidraulic cu palpator si cilindru hidraulic, caracterizat prin aceea ca pe fiecare suport este fixatd
suplimentar cu un capat o parghie pivotanta, alt capat al céreia este montat articulat pe cadru, totodata
distribuitorul hidraulic si articulatia tijei cilindrului hidraulic sunt instalate pe parghia pivotanta in
partea ei de mijloc.
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Fig. 3

Fig. 4
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