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Inventia se refera la industria constructoare de masini, §i anume la variatoare, si poate fi utilizatd in transmisiile
precesionale planetare.

Este cunoscuta transmisia precesionald care include un portsatelit si o roata-satelit, o roata centrala, element de legatura
si batiu, roata satelit si cea centrala se afla in angrenare interioara, iar generatoarele dintilor lor se intersecteaza intr-un
punct numit centru de precesie. Roata-satelit este unita articulat prin intermediul elementului de legatura cu batiul [1].
Cea mai apropiata solutie este transmisia precesionald care reprezintd un variator precesional cu roti de frictiune si care
include o carcasd, un arbore conducator, un portsatelit, pe care este instalat un satelit, o rota centrala legatad cu arborele
condus. Satelitul este executat din doud parti legate prin intermediul elementelor flexibile. Prima parte pe care se afla un
element de frictiune intrd in contact cu corpul care are suprafata interioara sferica, partea a doua a satelitului intrd in
contact cu roata centrald, care la fel are suprafata interioara sferica [2].

Dezavantajul acestei solutii consta in fiabilitatea redusa si dificultatile tehnologice legate atat de fabricarea pieselor, cat
si de montarea lor.

sporirea fiabilitatii.

Variatorul planetar cu frictiune, conform primei variante a inventiei, inlaturd dezavantajele mentionate mentionate mai
sus prin aceea ca include o carcasd in care este amplasat un satelit cu coroana sferica, care este legat cu un arbore
conducdtor cu excentric §i contacteazd cu o roatd centrald, legata rigid cu un arbore condus, precum si un dispozitiv de
reglare a inclinatiei satelitului. Noutatea inventiei constd In aceea ca excentricul arborelui conducator este legat prin
intermediul unui cuplaj cu articulatie sfericd cu un portsatelit, care contine un cilindru §i un ax, amplasat in el cu
posibilitatea deplasarii axiale a unuia fatd de altul si legat prin intermediul unui alt cuplaj cu articulatie sferica cu
excentricul unui arbore de reazem instalat coaxial arborelui conducator, totodata, satelitul instalat pe portsatelit este
legat cu carcasa prin intermediul unui element de legdturd, intre roata centrala, care este executata cu suprafata de
contact plana si carcasa sunt amplasate elemente elastice si un lagar axial, iar dispozitivul de reglare a inclinatiei
satelitului constd din doud transmisii surub-piulitd, actionate de cate un electromotor si legate - una cu arborele
conducator, iar a doua - cu arborele de reazem.

Variatorul planetar cu frictiune, conform variantei a doua, include o carcasa In care este amplasat un satelit cu coroand
sfericd, care este legat cu un arbore conducator cu excentric si contacteaza cu o roatd centrala, legata rigid cu un arbore
condus, precum si un dispozitiv de reglare a inclinatiei satelitului. Noutatea inventiei constd in aceea cd excentricul
arborelui conducator este legat prin intermediul unui cuplaj sferic cu un portsatelit, care contine un cilindru montat cu
posibilitatea deplasarii axiale pe un ax legat de o articulatie sferica fixa, care coincide cu centrul de precesie, totodata,
satelitul instalat pe portsatelit este legat cu carcasa prin intermediul unui element de legatura, intre roata centrala, care
este executatd cu suprafata de contact pland, §i carcasd sunt amplasate elemente elastice §i un lagar axial, iar
dispozitivul de reglare a inclinatiei satelitului consta dintr-o transmisie surub-piulita, actionatd de un electromotor si
legata cu arborele conducator.

Elementul de legatura este executat in forma de silfon.

Elementul de legatura este executat in forma de degete curbilinii.

Particularitdtile inventiei permit obtinerea unui diapazon larg de rapoarte de transmisie, reducand totodatd
complexitatea pieselor.

Rezultatul inventiei constd in ameliorarea modului de variere a raportului de transmisie, precum si in micsorarea
numarului pieselor mobile §i in sporirea fiabilitatii.

Inventia se explica prin desenele din fig. 1...3, care reprezinta:

- fig. 1, schema cinematica a variatorului planetar de frictiune cu doua transmisii surub-piulita (varianta 1);

- fig. 2, schema cinematica a variatorului planetar de frictiune cu o transmisie surub-piulita (varianta 2);

- fig. 3, schema cinematica a variatorului planetar de frictiune cu doua coroane de frictiune.

Variatorul planetar cu frictiune (var. 1) contine un arbore conducator 1 care este legat prin intermediul unui cuplaj sferic
2 cu un portsatelit 3, care este alcatuit din cilindru 4 si ax 5, cu posibilitatea deplasarii axiale, unul fatd de altul.

Axul 5 este legat prin intermediul unui cuplaj sferic 6 cu un arbore de reazem 7. Roata centrala 8 este legata rigid cu un
arbore condus 9, iar satelitul 10 este legat prin intermediul unui mecanism de legétura executat in forma de tub gofrat
11, cu carcasa 12.

Transmisia surub-piulitd 13, legatd cu electromotorul 14 (SELSIN - emitdtor), este unita articulat cu arborele
conducator 1.

Transmisia surub-piulita 15, legata cu electromotorul 16 (SELSIN - receptor), este unita articulat cu arborele de reazem
7.

Intre roata centrald 8 si carcasa 12 sunt amplasate elementele elastice 17 si lagarul axial 18.

Variatorul planetar cu frictiune functioneaza in felul urmator.

Arborele conducator 1 transmite migcarea de rotatie prin intermediul portsatelitului 3 la satelitul 10, care efectueaza o
miscare sfero-spatiald in jurul centrului de precesie. in rezultatul miscarii sfero-spatiale a satelitului 10, roata centrali 8
se va roti cu gradul de reductie:

R/

unde:
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R’ - raza variabila a rotii centrale 8 dependenti de unghiul de inclinare a portsatelitului 3.
R’ - raza satelitului 10.
De la roata centrald 8, miscarea de rotatie si momentul de torsiune se transmite la arborele condus 9. Elementele elastice
17 asigura presiunea necesara in contactul dintre rotile de frictiune. Pentru a obtine un alt raport de transmitere se pun in
functiune electromotoarele 14 si 16, care prin intermediul transmisiilor surub-piulitd 13 si 15 deplaseaza arborii
conducatori 1 si de reazem 7 in directie axiala, fortand astfel portsatelitul 3 sa-si schimbe unghiul de inclinare ®.
Schimbarea unghiului de inclinare va conduce la schimbarea razei R, deci si a raportului de transmisie.
Variatorul planetar cu frictiune (var. 2) include o singurd transmisie surub-piulita 13, care deplaseazd arborele
conducitor 1 in directie axiala fortand astfel portsatelitul 3 si-si schimbe unghiul de inclinare ©. In calitate de element
de legatura se foloseste mecanismul de tip ,,degete” 19. Totodatd a doua parte a arborelui de reazem 7 nu se deplaseaza
axial. Aici centrul de precesie a satelitului se afla in centrul cuplajului sferic 6.
Raportul de transmitere:

R/
unde:
R’ - raza variabili a rotii centrale 8 dependenti de unghiul de inclinare a portsatelitului 3.
R’ - raza satelitului 10.
Variatorul planetar cu frictiune (fig. 3) include blocul-satelit 20 cu doud coroane de frictiune 21 si 22. Coroana de
frictiune 21 intrd in contact cu roata fixa 23, iar coroana 22 intrd in contact cu roata centrala 8. Aici ca si la celelalte
doua variatoare planetare de frictiune, elementele elastice 17 asigura presiunea necesara in contactul dintre roti.
Raportul de transmisie:
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R, Ry
R'5R"» — RZI//R/S
unde:
Ry —raza variabili a rotii 23 dependenta de unghiul de inclinare a portsatelitului 3.
Rs - raza variabili a rotii centrale 8 dependenta de unghiul de inclinare a portsatelitului 3.
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R",, - raza coroanei de frictiune 21.
// . L.

R, —raza coroanei de frictiune 22.
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