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Inventia se refera la sistemele pneumatice, si anume la supape, care pot fi utilizate in dispozitive cu acces reglabil al
aerului in conducta pneumatica.

Se cunosc supape, care contin un corp cilindric cu flanse, o axd cu un mecanism de actionare, amplasatd
perpendicular in corp, si pe care in interiorul corpului este fixatd o clapetda rotunda cu diametrul aproape egal cu
diametrul interior al corpului, de exemplu, clapeta carburatorului din motorul cu ardere interna [1, 2].

deoarece nu permit accesul aerului atmosferic in corpul supapei pentru eliminarea vidului la semnalele de comanda
ale sistemului de dirijare.

semnalele de comanda ale sistemului de dirijare pentru eliminarea vidului 1n liniile de vacuumare, in care este
montata supapa.

Dispozitivul, conform inventiei, inlatura dezavantajul mentionat mai sus prin aceea ca contine un corp cilindric,
fixat rigid intr-o bucsa a unei flange, care este executata in forma de placa de sprijin pentru montarea supapei intr-o
conducta pneumaticd, o clapeta cilindrica legatd cu un mecanism de actionare electromagnetic, fixatda mobil pe
suprafata laterald a corpului. In corp si clapeta sunt executate caneluri stripunse de-a lungul generatoarei suprafetei
cilindrice a acestora. Canelurile clapetei sunt executate cu latimea mai mare decat latimea canelurilor corpului
cilindric. Clapeta este dotata cu doua console, legate articulat prin doua tije de o parghie cu doud brate, care este
instalata articulat pe o semiaxd si care este legatd, la randul sdu, articulat prin doua tije cu miezurile a doi
electromagneti ai mecanismului de actionare.

Particularitatile inventiei permit deschiderea accesului aerului atmosferic in corpul supapei, montate in conducta
pneumatica a liniei de vacuumare la semnalele de comanda ale sistemului de dirijare §i, ca urmare, eliminarea
vidului.

Inventia se explica prin desenele din fig. 1- 8, care reprezinta:

- fig. 1, vedere laterald a supapei in pozitie deschisa;

- fig. 2, sectiunea A-A in fig.1;

- fig. 3, vedere de sus a flangei;

- fig. 4, vedere laterala a flansei;

- fig. 5, vedere laterald a corpului cilindric;

- fig. 6, sectiunea B-B in fig. 5;

- fig. 7, vedere laterald a clapetei cilindrice;

- fig. 8, sectiunea C-C 1n fig. 7.

Supapa pneumatica contine o flansa 1, executata in forma de placa de sprijin (fig.1-2) cu o bucsa 2 si o semiaxa 3,
un corp cilindric 4, fixat in bucsa 2, cu un canal 17 liber pentru patrunderea aerului si o clapetd 6 cilindrica. in
corpul 4 si clapeta 6 sunt executate caneluri strapunse 5, 7 de-a lungul generatoarei suprafetei cilindrice a acestora.
Clapeta 6 este dotata cu doua console 15, 16, legate articulat prin doua tije 13, 14 de o parghie cu doua brate 8, care
este instalatd articulat pe semiaxa 3 si care este legatd, la randul sdu, articulat prin doua tije 9, 10 cu miezurile a doi
electromagneti 11, 12 ai mecanismului de actionare.

Supapa pneumatica functioneaza in modul urmator.

La tragerea miezului electromagnetului 11 (fig. 2) prin intermediul tijelor 9, 13 si parghiei cu doua brate 8, clapeta 6
se stabileste in pozitia, in care canelurile 7 ale ei coincid coaxial cu canelurile 5 corpului 4. Aerul atmosferic,
trecand prin canelurile deschise 5 si 7, patrunde in canalul 17 al liniei de vacuumare, legate cu conducta pneumatica
si vidul se elimind, iar bobina electromagnetului se deconecteaza de la curent.

La conectarea bobinei electromagnetului 12, miezul lui se trage si prin intermediul tijelor 10, 14 si parghiei cu doua
brate 8 se roteste clapeta cilindricd 6 pana in pozitia, in care canelurile 5 corpului 4 sunt acoperite de corpul clapetei
6 si se intrerupe accesul aerului atmosferic in canalul deschis 17 al supapei liniei de vacuumare.

Pentru eliminarea vidului, operatiile se efectueaza in directie opusa.

Inventia prezintd urmatorul avantaj: permite automatizarea procesului de patrundere a aerului atmosferic in corpul
supapei, incorporate in linia de vacuumare, la semnalele de comanda ale sistemului de dirijare.



