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(54) Supapa pneumatica
(57) Rezumat:
1

Inventia se referd la sistemele pneumatice,
si anume la supape, care pot fi utilizate in
dispozitive cu acces reglabil al aerului in con-
ducta pneumatica.

Supapa pneumaticd contine un corp (4)
cilindric, fixat rigid intr-o bucsa a unei flange,
care este executata in forma de placa de sprijin
pentru montarea supapei intr-o conducta pneu-
matica, o clapeta (6) cilindricd legatd cu un
mecanism de actionare electromagnetic, fixata
mobil pe suprafata laterald a corpului (4). In
corp (4) si clapetda (6) sunt executate caneluri
strapunse (5, 7) de-a lungul generatoarei supra-
fetei cilindrice a acestora. Canelurile (7) cla-
petei (6) sunt executate cu latimea mai mare
decat latimea canelurilor (5) corpului (4).
Clapeta (6) este dotata cu doua console (15,
16), legate articulat prin doua tije (13, 14) de o
parghie cu doua brate (8), care este instalata
articulat pe o semiaxa (3) si care este legatd, la
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(54) Pneumatic valve

2
randul sau, articulat prin douad tije (9, 10) cu
miezurile a doi electromagneti (11, 12) ai
mecanismului de actionare.
Revendicari: 1
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(57) Abstract:
1

The invention relates to pneumatic systems,
namely valves, which can be used in devices
with controlled air access to the pneumatic
pipeline.

The pneumatic valve comprises a
cylindrical body (4) rigidly fixed into the
bushing of the flange, which is designed as a
base plate for valve installation into the
pneumatic pipeline, a cylindrical damper valve
(6) associated with an electromagnetic
mechanism, movably fixed on the side face of
the body (4). In the body (4) and damper valve
(6) are made through slots (5, 7) along their
generatrix of the cylindrical surface. The slots

(54) ITHeBMaTH4YeCKHH KJIANIaH
(57) Pedepar:

W3o0pereHrie OTHOCHTCS K ITHEBMAaTH-
YECKUM CHCTEMaM, a HMEHHO K KIalaHam,
KOTOpBIE MOTYT OBITh  HCIIONB30BaHbl B
YCTPOHWCTBaX C PEryJUpyeMbIM JIOCTYIIOM
BO3/1yXa B THEBMATUYECKHE TPYOOIIPOBOIBI.

IIneBMaTHyeckuil  KJamaH  COJEPXKUT
LIWIMHIPUYECKUH Kopryc (4), 3aKperieHHbIH
HEMOJBIKHO BO BTYNKE (hIlaHIa, KOTOPBIH
BBINOJHEH B BHJE ONOPHOW IUIMTHI JUISl ycTa-
HOBKM KJlallaHa B ITHEBMATHYECKHH TpyOo-
MPOBOJI, LMJIMHAPUYECKYIO 3aclOHKY (6)
CBSI3aHHYIO C NPUBOJHBIM DJIEKTPOMarHUTHBIM
MEXaHU3MOM, TIOJIBIDKHO 3aKpeIUIeHHYI0 Ha
OokoBOW TOBepxHOCTH Kopryca (4). B kop-
myce (4) u 3acioHKe (6) BBITIOIHEHBI CKBO3HBIE
nas3el (5, 7) BOomb ux oOpasyromied IHIHNH-
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(7) of the damper valve (6) are made of a
greater width than the width of the slots (5) of
the body (4). The damper valve (6) is equipped
with two arms (15, 16), pivotally connected by
two rods (13, 14) to a double-arm lever (8),
which is pivotally mounted on a semiaxis (3)
and which, in its turn, is pivotally connected by
two rods (9, 10) to the cores of two
electromagnets (11, 12) of the drive.

Claims: 1

Fig.: 8

2

npudeckoi moBepxHocTH. [1asbl (7) 3acimoHKH
(6) BBIONHEHBI OOJBIIEH IIMPHHBI, YeM
mmpuHa maszoB (5) kopmyca (4). 3acnonka (6)
cHaOxeHa JaByMs KponmreiHamu (15, 16),
IIAPHUPHO CBSI3aHHBIMU JBYMsI mTokamu (13,
14) x pBymiedemy poyary (8), KOTOpBIH
IIAPHUPHO YCTAaHOBJEH Ha mnonyocu (3)
KOTOpBIi, B CBOIO OYEpe/lb, CBS3aH IIAPHUPHO
nBymst mTokamu (9, 10) ¢ cepaeyHnKamMu JBYyX
anextpomarautos (11, 12) npuBogHoro mexa-
HHU3Ma.

I1. popmymsr: 1

Qur.: 8
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Descriere:

Inventia se refera la sistemele pneumatice, si anume la supape, care pot fi utilizate in
dispozitive cu acces reglabil al aerului In conducta pneumatica.

Se cunosc supape, care contin un corp cilindric cu flanse, o axa cu un mecanism de
actionare, amplasata perpendicular in corp, si pe care in interiorul corpului este fixata o
clapeta rotunda cu diametrul aproape egal cu diametrul interior al corpului, de exemplu,
clapeta carburatorului din motorul cu ardere interna [1, 2].

Dezavantajul acestor solutii constd in lipsa posibilitatii de utilizare a lor in liniile
automatizate de vacuumare, deoarece nu permit accesul aerului atmosferic in corpul
supapei pentru eliminarea vidului la semnalele de comanda ale sistemului de dirijare.
atmosferic in corpul supapei la semnalele de comanda ale sistemului de dirijare pentru
eliminarea vidului in liniile de vacuumare, in care este montata supapa.

Dispozitivul, conform inventiei, inldtura dezavantajul mentionat mai sus prin aceea ca
contine un corp cilindric, fixat rigid intr-o bucsa a unei flange, care este executatd in
forma de placa de sprijin pentru montarea supapei intr-o conductd pneumaticd, o clapeta
cilindrica legatd cu un mecanism de actionare electromagnetic, fixata mobil pe suprafata
laterala a corpului. in corp si clapetia sunt executate caneluri strapunse de-a lungul
generatoarei suprafetei cilindrice a acestora. Canelurile clapetei sunt executate cu latimea
mai mare decat latimea canelurilor corpului cilindric. Clapeta este dotata cu doua console,
legate articulat prin doua tije de o parghie cu doud brate, care este instalata articulat pe o
semiaxa si care este legatd, la randul sdu, articulat prin doud tije cu miezurile a doi
electromagneti ai mecanismului de actionare.

Particularitdtile inventiei permit deschiderea accesului aerului atmosferic in corpul
supapei, montate in conducta pneumatica a liniei de vacuumare la semnalele de comanda
ale sistemului de dirijare §i, ca urmare, eliminarea vidului.

Inventia se explica prin desenele din fig. 1- 8, care reprezinta:

- fig. 1, vedere laterald a supapei in pozitie deschisa;

- fig. 2, sectiunea A-A in fig.1;

- fig. 3, vedere de sus a flangei;

- fig. 4, vedere laterala a flansei;

- fig. 5, vedere laterald a corpului cilindric;

- fig. 6, sectiunea B-B in fig. 5;

- fig. 7, vedere laterald a clapetei cilindrice;

- fig. 8, sectiunea C-C in fig. 7.

Supapa pneumatica contine o flanga 1, executatd in forma de placd de sprijin (fig.1-2)
cu o bucsd 2 si o semiaxa 3, un corp cilindric 4, fixat in bucsa 2, cu un canal 17 liber
pentru patrunderea aerului si o clapeta 6 cilindrica. In corpul 4 si clapeta 6 sunt executate
caneluri strapunse 5, 7 de-a lungul generatoarei suprafetei cilindrice a acestora. Clapeta 6
este dotatd cu doua console 15, 16, legate articulat prin doud tije 13, 14 de o parghie cu
doua brate 8, care este instalatd articulat pe semiaxa 3 si care este legatd, la randul sau,
articulat prin doua tije 9, 10 cu miezurile a doi electromagneti 11, 12 ai mecanismului de
actionare.

Supapa pneumatica functioneaza in modul urmator.

La tragerea miezului electromagnetului 11 (fig. 2) prin intermediul tijelor 9, 13 si
parghiei cu doud brate 8, clapeta 6 se stabileste in pozitia, in care canelurile 7 ale ei
coincid coaxial cu canelurile 5 corpului 4. Aerul atmosferic, trecand prin canelurile
deschise 5 si 7, patrunde in canalul 17 al liniei de vacuumare, legate cu conducta
pneumatica si vidul se elimind, iar bobina electromagnetului se deconecteaza de la curent.

La conectarea bobinei electromagnetului 12, miezul lui se trage si prin intermediul
tijelor 10, 14 si parghiei cu doua brate 8 se roteste clapeta cilindrica 6 pana in pozitia, in
care canelurile 5 corpului 4 sunt acoperite de corpul clapetei 6 si se intrerupe accesul
aerului atmosferic in canalul deschis 17 al supapei liniei de vacuumare.
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Pentru eliminarea vidului, operatiile se efectueaza in directie opusa.

Inventia prezinta urmatorul avantaj: permite automatizarea procesului de patrundere a
aerului atmosferic in corpul supapei, incorporate in linia de vacuumare, la semnalele de
comanda ale sistemului de dirijare.

(56) Referinte bibliografice citate in descriere:
1. Py6en JI.A., UlyxoB O.K. Cucrembl nuTaHusi aBTOMOOMIBHBIX KapOIOpaTOPHBIX
nsurateneit. Mocksa, Tpancnopt, 1974, 288 c.
2. Epumo C.U., MBamenko H.A., ViBun B.M. u np. JlBuratenn BHYTPEHHETO
cropanus. CUcTeMbl TOPIIHEBBIX M KOMOWHHMPOBAHHBIX ABHrartenied. MockBa,
Mammnoctpoenue, 1985, 456 c.

(57) Revendicari:

Supapa pneumatica, care contine un corp cilindric, fixat rigid intr-o bucsa a unei
flange, care este executatd in formad de placd de sprijin pentru montarea supapei intr-0
conducta pneumatici, o clapetd cilindricd legatd cu un mecanism de actionare
electromagnetic, fixatd mobil pe suprafata laterald a corpului; in corp si clapetd sunt
executate caneluri strdpunse de-a lungul generatoarei suprafetei cilindrice a acestora,
totodatd canelurile clapetei sunt executate cu ldtimea mai mare decat ldtimea canelurilor
corpului cilindric; clapeta este dotatd cu doua console, legate articulat prin doua tije de o
parghie cu doua brate, care este instalatd articulat pe o semiaxa si care este legata, la
randul sdu, articulat prin doud tije cu miezurile a doi electromagneti ai mecanismului de
actionare.

Sef Sectie: SAU Tatiana
Examinator: CAISIM Natalia

Redactor: CANTER Svetlana
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Fig. 2
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Fig. 3

Fig. 4
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Fig. 5

Fig. 6

Fig. 7

Fig. 8
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