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Inventia se referd la sisteme de conversie a energiei regenerabile, si anume la instalatii de orientare a panourilor
fotovoltaice dupa soare.

Este cunoscuta o instalatie pentru orientarea unei baterii fotovoltaice dupa soare, care include o platforma, pe care
este amplasatd o consold dreptunghiulara pentru atasarea unei baterii fotovoltaice si a unui sistem de urmarire dupa
soare, inclusiv un subsistem de rotatie azimut si un subsistem de rotatie zenit, platforma este realizata in forma unui
cadru spatial. Subsistemul de rotatie azimut este executat in forma unei baze inelare orizontale, suprafata inferioara a
céreia este sprijinita de cel putin trei role distantate reciproc intr-o directie circumferentiala si fixate pe platforma,
cel putin una dintre ele fiind o rold de antrenare cu actionare, iar subsistemul de rotatie zenit si consola
dreptunghiulard pentru fixarea unei baterii fotovoltaice sunt instalate cu posibilitatea rotirii intr-un plan vertical pe o
axa orizontala fixatd pe partea superioard a unui cadru piramidal, atasat la baza inelara orizontald [1].

Dezavantajul acestei instalatii este imposibilitatea de a schimba locatia umbrei, care creeaza modulele fotovoltaice
solare, care formeazi o statie electrici. Acest dezavantaj se datoreazd faptului ca rotatia modulelor solare
fotovoltaice, care formeaza statia electrica, se realizeazd numai in jurul axelor azimut (verticale) si zenit (orizontale).
Cea mai apropiatd solutie este un dispozitiv pentru orientarea modulelor fotovoltaice in directia soarelui, care
include un cadru de montare a modulului, conectat la prima tija, care coincide cu axa orizontald de rotatie, doua
perechi de coloane, fixate pe cadrul de montare printr-un bloc de fixare, unit cu un dispozitiv de rotatie in jurul axei
orizontale. Perechile de coloane sunt montate pe o platformd mobild, care este amplasatd pe o platforma fixa, iar
platformele sunt unite printr-un bloc de rotatie in jurul axei verticale [2].

Dezavantajul acestui dispozitiv este incapacitatea de a schimba locatia umbreli, care creecazd modulele fotovoltaice
solare, atunci cand controleaza pozitionarea lor la soare. Acest dezavantaj se datoreaza faptului ca rotirea modulelor
solare fotovoltaice se face numai in jurul axelor azimut (vertical) si zenit (orizontal).

Problema pe care o rezolva inventia consta in crearea orientarii modulelor fotovoltaice in directia soarelui, cu
posibilitatea schimbarii locatiei umbrei, care creeaza fiecare modul fotovoltaic solar, totodata planurile in care au
fost amplasate modulele péana la si dupa deplasare trebuie sa fie paralele.

Instalatia, conform inventiei, inlaturd dezavantajele mentionate mai sus prin aceea ca include un modul fotovoltaic,
instalat Intr-un cadru, fixat rigid pe un ax orizontal de rotatie, care este unit prin niste rulmenti cu un bloc de fixare
pe care, prin prima articulatie, sunt fixate capetele superioare ale primei si celei de-a doua perechi de coloane, si este
montat primul actuator, care constd dintr-un motor-reductor cu un dispozitiv de transformare a miscarii si o tija,
unita cu axul orizontal de rotatie print-o parghie pivotantd. Coloanele primei perechi sunt unite intre ele cu al treilea
element de legatura, coloanele perechii a doua sunt unite intre ele cu al patrulea element de legdturd, iar prima si a
doua pereche de coloane sunt unite intre ele prin primul si al doilea element de legatura. Capetele inferioare ale
primei si a doua perechi de coloane sunt fixate pe o platformd mobild prin a doua articulatie, pe platforma mobila,
printr-o articulatie, fiind montat al doilea actuator, care constd dintr-un motor-reductor cu un dispozitiv de
transformare a miscarii si o tija, capatul superior al céreia este unit printr-o articulatie cu primul element de legatura.
Sub platforma mobila, printr-un lagdr, este montat un capat al unui ax vertical de rotatie, capatul opus al caruia este
fixat rigid pe o platforma fixa, pe care este fixat un motor-reductor, angrenat cu platforma mobila prin doua roti
dintate. Partea de mijloc a celui de-al treilea element de legatura este unita prin doud arcuri cu coloanele primei
perechi.

Aceastd combinatie de caracteristici permite 0 dispunere optima a modulului fotovoltaic cu orientare la soare
(modulul fotovoltaic, rotit independent in axele azimut si zenit de rotatie), si oferd posibilitatea de a schimba pozitia
umbrei, care creeaza fiecare modul fotovoltaic.

Inventia se explica prin desenele din fig. 1-4, care reprezinta:

- fig. 1, vedea de sus a instalatiei;

- fig. 2, vederea A din fig. 1;

- fig. 3, vederea B din fig. 1;

- fig. 4, pozitionarea modulului fotovoltaic la deplasarea lui in directia axei zenit de rotatie (C).

Instalatia pentru orientarea modulului fotovoltaic include modulul fotovoltaic 1, instalat in cadrul 2, fixat rigid pe
axul orizontal de rotatie 3, care este unit prin rulmenti cu blocul de fixare 4 pe care, prin prima articulatie 162, sunt
fixate capetele superioare ale primei 5 si celei de-a doua 6 perechi de coloane, si este montat primul actuator, care
constd din motorul-reductor 8 cu dispozitivul de transformare a migcarii 9 si tija 10, unita cu axul orizontal de rotatie
3 prin parghia pivotantd 7. Coloanele primei perechi 5 sunt unite intre ele cu al treilea element de legatura 23,
coloanele perechii a doua 6 sunt unite intre ele cu al patrulea element de legatura, iar prima 5 si a doua 6 pereche de
coloane sunt unite intre ele prin primul 5% si al doilea 6' element de legitura. Capetele inferioare ale primei 5 si a
doua 6 perechi de coloane sunt fixate pe platforma mobild 11 prin a doua articulatie 162, pe platforma mobild 11,
prin articulatia 22, fiind montat al doilea actuator, care consta din motorul-reductor 18 cu dispozitivul de
transformare a miscarii 19 si tija 20, capatul superior al careia este unit prin articulatia 21 cu primul element de
legitura 5. Sub platforma mobild 11, prin lagirul 13, este montat un capit al axului vertical de rotatie 24, capitul
opus al caruia este fixat rigid pe platforma fixd 12, pe care este fixat motorul-reductor 17, angrenat cu platforma
mobild 11 prin doud roti dintate 14 si 15. Partea de mijloc a celui de-al treilea element de legatura 23 este unita prin
arcurile 25 si 26 cu coloanele primei perechi 5.

Instalatia functioneaza in modul urmator.

Sistemul de dirijare transmite comanda de executie primului actuator si motorului 17, care asigura pozitionarea
modulului fotovoltaic 1 in pozitia respectiva in raport cu soarele. La prima faza a ciclului de lucru motorul-reductor
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17, prin intermediul rotilor dintate 14 si 15, roteste platforma mobila 11 in jurul axului vertical de rotatie 24 (rotatie
in jurul axei azimutului), concomitent cu aceasta se rotesc si elementele functionale, care formeaza doua
paralelograme cu o laturd comuna in forma blocului de fixare 4: prima pereche de coloane 5, primul element de
legatura 5%, a doua pereche de coloane 6, al doilea element de legiturd 6!, impreuni cu prima 16 si a doua 162
articulatie, precum si cel de-al treilea element de legatura 23 si al patrulea element de legatura (nu este prezentat),
amplasat similar elementului de legatura 23. Apoi, primul actuator, prin intermediul tijei 10 si apoi prin intermediul
parghiei pivotante 7 roteste axul orizontal de rotagie 3, in interiorul blocului de fixare 4. Deplasarea primului
actuator, la o indepértare de la parghia 7 asigurd miscarea necesara a tijei 10 pentru a inclina modulul fotovoltaic 1
(prin cadru 2 de fixare a modulului 1) la un unghi necesar (rotatie in jurul axei zenitului). Daca este necesar sa se
deplaseze pozitia umbrei modulului fotovoltaic 1, sistemul de dirijare transmite comanda de executie celui de-al
doilea actuator, care pune in miscare tija 20, care prin intermediul articulatiei 21 actioneaza al treilea element de
legatura 23, care si inclina cele doua paralelograme impreuna cu modulul fotovoltaic 1 in directia si pozitia dorita
(fig. 4). In acest caz, modulul fotovoltaic 1 se deplaseaza de-a lungul axei de rotatie a zenitului in functie de tipul de
misgcare a uneia dintre partile paralele orizontale ale paralelogramului fatd de cealalta - cand se schimba unghiurile
interioare ale paralelogramului. Ca urmare a acestor deplasri are loc schimbarea locatiei umbrei creatd de modulul
fotovoltaic 1, iar planurile, in care a fost amplasat modulul fotovoltaic 1 inainte si dupa deplasare ramén paralele.
Concomitent are loc schimbarea distantei de la modul fotovoltaic 1 pana la suprafata solului la migcarea modulului 1
in ambele parti (stdnga si/sau dreapta) de la pozitia lui de mijloc. Ca urmare a acestor deplasari spatiale, in primul
arc 25 si in al doilea arc 26 are loc modificarea lungimii lor (in fig. 4 se indica numai pozitiile initiale ale acestor
arcuri). Schimbarea distantei de la locul pozitionarii elementului de legatura 23 pana la suprafata solului conduce la
rotatia celui de-al doilea actuator (in articulatia 22 a celui de-al doilea actuator) prin care acest actuator este cuplat
cu platforma mobila 11.

Astfel, modulul fotovoltaic se deplaseaza independent in directia axei de rotatie azimut (verticale) si axei de rotatie
zenit (orizontale) si, independent de aceste deplasari, se deplaseaza in directia axei zenit, in functie de tipul de
migcare a uneia dintre laturile paralele orizontale ale paralelogramului in raport cu altd latura a lui, ca urmare a
modificarii unghiurilor interioare ale paralelogramului, deci se solutioneaza problema mentionaté a inventiei.



