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Inventia se referd la mecanismele de orientare, in 5 autonom. Rolele sunt amplasate pe o sina circulara,
special, la mecanismul de orientare a antenelor care este executatda astfel cd marginea de sus este
parabolice si radarelor spre obiectele cercetate. plasata intr-un plan inclinat fatd de baza ei sub un

Sistemul de urmarire include o antena a teles- unghi egal cu unghiul de inclinare a axei pamantului
copului amplasata pe o platforma si un dispozitiv de in locul de amplasare a sistemului de urmarire.
punere in miscare de rotatie a platformei. Antena Numarul rolelor poate fi egal cu trei sau patru.
este orientatd prealabil spre obiectul cercetat. 10 Revendicari: 3
Dispozitivul de punere in miscare de rotatie a Figuri: 5
platformei include role montate pe partea ei
inferioara, amplasate uniform pe circumferinta, cu
fiecare dintre care sunt legate cinematic: un reductor
precesional ce asigurd o rotatie completd a 15

platformei pe parcurs de un an si un motor electric
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Descriere:

Inventia se refera la mecanismele de orientare, in special, la mecanismul de orientare a antenelor
parabolice si radarelor spre obiectele cercetate.

Este cunoscut mecanismul de actionare a antenei, care include un element rotitor, amplasat cu
posibilitatea rotirii de cdtre un motor in jurul axului principal, o roata dintatd intermediara, care este
prevazutd pe o suprafatd a elementului rotitor, un cuplaj cu dinti care are un sector dintat ce angreneaza
cu roata dintatd intermediard, si un element disc, fixat cu posibilitatea rotirii in jurul axului principal
[1]. o

Mai este cunoscut mecanismul de orientare a antenei, care include o platforma, care este rotitd de o
forta motoare a unui electromotor si a unei transmisii cu roti dintate, o transmisie pentru transmiterea
fortei tangentiale de la transmisia cu roti dintate la calea de rulare amplasata intre calea de rulare,
platforma si transmisia cu roti dintate [2].

Dezavantajul acestui mecanism constd in aceea cd acesta posedd o constructie relativ compusa,
posibilitati functionale limitate.
functionale.

Mecanismul conform inventiei inlaturd dezavantajele mentionate mai sus prin aceea ca include o
antend a telescopului amplasatd pe o platforma si un dispozitiv de punere in miscare de rotatie a
platformei. Antena este orientatd prealabil spre obiectul cercetat, iar dispozitivul de punere in miscare
de rotatie a platformei include role montate pe partea ei inferioara, amplasate uniform pe circumferinta,
cu fiecare dintre care sunt legate cinematic: un reductor precesional ce asigurd o rotatie completd a
platformei pe parcurs de un an si un motor electric autonom, totodata rolele sunt amplasate pe o sind
circulara, care este executata astfel ca marginea de sus sa fie plasatd Intr-un plan inclinat fata de baza ei,
sub un unghi egal cu unghiul de inclinare a axei pamantului in locul de amplasare a sistemului de
urmarire. Numarul rolelor poare fi egal cu trei sau patru.

Esenta inventiei consta in urmatoarele:

- elaborarea transmisiei cu roti sub forma de reductor planetar precesional in doua trepte reduce
numadrul rotilor dintate si asigura simplificarea constructiei;

- instalarea platformei pe trei role asigura o stabilitate mai sigurd a antenei;

- instalarea sinei circulare la diferite inaltimi pe lungimea ei asigurd orientarea precisa a antenei la
un corp ceresc nemiscat, de exemplu, steaua polard (este compensata inclinarea globului pamantesc de
la axa care trece prin poli).

Inventia se explica prin desenele din fig. 1...5, care reprezinta:

- fig. 1, schema mecanismului de orientare a antenei cu patru role;

- fig. 2, schema mecanismului de orientare a antenei cu trei role;

- fig. 3, sectiunea A-A (vezi fig. 1 si 2);

- fig. 4, vederea I (vezi fig. 1 si 2);

- fig. 5, desfasurata sinei circulare cu inaltime diferita de-a lungul ei fatd de nivelul de baza.

Mecanismul de orientare a antenei (fig. 1, 2, 3) include platforma 1, instalatd pe o sina circulard 2
pe patru (trei) role 3, legate cinematic cu cate un reductor precesional in doud trepte 4 si un motor
electric 5. Pe platforma 1 este instalata antena 6.

Reductorul precesional in doud trepte 4 (fig. 4) include carcasa 7, capacul 8, pe care se fixeaza
electromotorul 5, arborele maniveld 9 cuplat cu arborele electromotorului 10 si care se reazema pe
rulmentii 11 si 12. Pe arborele manivela 9, prin intermediul rulmentilor 13 este instalat blocul satelit 14
cu coroanele dintate 15 si 16, care angreneazd cu rotile dintate centrale fixd 17 si mobila 18. Roata
dintata centrald mobila 18 este fixatd de arborele maniveld cav 19, care se reazema pe rulmentii 20 si
22. Pe arborele maniveld cav 19, prin intermediul rulmentilor 22, este instalat blocul satelit 23 cu
coroanele cu role 24 si 25, care angreneazd cu roata dintatd centralad fixa 26 si, respectiv, mobila 27,
legata rigid cu arborele de iesire 28, care se sprijind pe rulmenti si reazem.

Sina circulara 2 este instalatd pe un plan inclinat 29.

Mecanismul de orientare a antenei (fig. 1...4) functioneaza in modul urmator.

La rotirea arborelui electromotorului 10 se va roti si arborele maniveld 9 cuplat cu el. Migcarea de
rotatie a arborelui manivela 9 se transforma in miscare sfero-spatiala (de precesie) a blocului satelit 14,
coroanele dintate 15 si 16 ale caruia vor angrena cu rotile dintate centrale fixa 17 si mobila 18. n urma
angrenarii, roata dintata centrald mobild 18 Tmpreuna cu arborele manivela cav 19 se va roti cu raportul
de transmisie:
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unde: Z;5, Z; sunt numarul de dinti ai coroanelor 15 si 16 ale blocului satelit 14;
Z;;, Z;5—numerele de dinti ai rotilor dintate centrale fixa 17 si mobila 18.
Miscarea de rotatie a arborelui maniveld cav 19 se transforma, la randul ei, in miscare sfero-spatiala
(de precesie) a blocului satelit 23, coroanele cu role 24 si 25 ale caruia vor angrena cu rotile dintate
centrale fixd 26 si, respectiv, mobild 27. In urma angrenirii, roata dintati mobild 27 legata rigid cu
arborele de iesire 28 se va roti cu gradul de reductie:
i.=— ZouZy
2 Z26Z25 _Z24Z27 ?
unde: Z,4, Z,5 sunt numarul de role a coroanelor cu role 24 si 25 ale blocului satelit 23;
Z 56, Z,7 —numarul de dinti ai rotilor dintate centrale fixa 26 si, respectiv, mobila 27.
Arborele de iesire 28 se va roti cu raportul de transmisie total:

i = i = Zi5Z1s . (_ ZouZy ): _ ZisZ15- 204y
total "2 217216215218 226225 =224Z 7 (217216-2:52\s(Z26Z25~Z24Z27) "

De la arborele de iesire 28 miscarea de rotatie redusa se va transmite rolelor 3 ce ruleaza pe sina
circulard 2. In consecintd, platforma lpe care este instalati antena 6 se va roti cu o vitezi unghiulard
foarte mica. De exemplu, pentru numerele de dinti ale rotilor dintate Z;,=Z,= 59, Z;5=Z,5= 60, Z;5=
Zyy= 61, Z;3 = Z,;, = 60, raportul de transmisie total va fi egal cu iy = 12960000. Pentru turatia
electromotorului n, = 1500 min’, platforma 1 impreuna cu antena 6 va efectua o rotatie in jurul axei
sale pe parcursul unui an.

Miscarea rolelor 3 pe sina circulara 2, instalata pe planul inclinat 29, permite compensarea Inclinarii
axei pamantului pe parcursul anului.

largi.

(57) Revendicari:

1. Sistem de urmarire, care include o antenad a telescopului amplasatd pe o platforma si un
dispozitiv de punere in miscare de rotatie a platformei, caracterizat prin aceea ca antena este orientata
prealabil spre obiectul cercetat, iar dispozitivul de punere In miscare de rotatie a platformei include role
montate pe partea ei inferioard, amplasate uniform pe circumferinta, cu fiecare dintre care sunt legate
cinematic: un reductor precesional ce asigura o rotatie completa a platformei pe parcurs de un an si un
motor electric autonom, totodata rolele sunt amplasate pe o sind circulara, care este executata astfel ca
marginea de sus este plasatd intr-un plan inclinat fata de baza ei sub un unghi egal cu unghiul de
inclinare a axei pamantului in locul de amplasare a sistemului de urmarire.

2. Sistem de urmarire, conform revendicdrii 1, caracterizat prin aceea ca numarul rolelor este
egal cu trei.

3. Sistem de urmarire, conform revendicarii 1, caracterizat prin aceea ca numarul rolelor este
egal cu patru.
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