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(57) Rezumat:
1

Inventia se referd la constructia de masini
hidraulice §i poate fi utilizatd la constructia
hidromotoarelor cu transmisie precesionala.

Hidromotorul precesional contine cilindri
(2) si pistoane (3) In numar de cel putin trei cu
tije (4), capetele carora sunt executate sferice si
amplasate in locaguri sferice (5), executate in
butucul unui satelit (6). Satelitul (6) este
amplasat liber pe un sprijin sferic al arborelui
condus (10), pe care este fixatd rigid o roata
dintatd (11), coroana dintatd a careia
angreneaza cu coroana dintata a satelitului (6).

Revendicari: 1

Figuri: 2




(54) Precessional hydraulic motor

(57) Abstract:
1

The invention relates to hydraulic
engineering industry and can be used in the
construction of hydraulic motors  with
precessional transmission.

The  precessional  hydraulic ~ motor
comprises cylinders (2) and pistons (3) in an
amount of at least three with tie-rods (4), the
ends of which are made spherical and are
placed in spherical sockets (5), made in the

(54) IIpenecCHOHHBII THAPOMOTOP

(57) Pedepar:

Uzo0perenue OTHOCHTCS K
THAPABIMYECKOMY MAIIMHOCTPOCHHIO H MOXKET
ObITb ~ HCMOJB30BAHO B KOHCTPYKIHH
THJPOMOTOPOB C  IIPELIECCHOHHON  TpaHC-
MUCCHEN.

[penecCHOHHbBIA THAPOMOTOP COMEPIKUT
IHHAPSI (2) u nopurad (3) B KOIHMYECTBE, MO
MeHbIIIEH Mepe, Tpex ¢ Tsaramu (4), KOHIIbI
KOTOPBIX  BBINIOMHEHBI  CepuuecKuMu |
pasMenieHsl B cepuueckux THe3max (5),
BEIMIOJIHEHHBIX B CTynuie catemumTa (6).

2

hub of a satellite (6). The satellite (6) is freely
placed on a spherical bearing of the driven
shaft (10), on which is rigidly fixed a gear
wheel (11), the gear ring of which intermeshes
with the gear ring of the satellite (6).

Claims: 1

Fig.: 2

2

Carelumur  (6) CBOOOJHO pa3MENICH Ha
IIapoBHIHON omope BemoMoro Bama (10), Ha
KOTOPOM JKECTKO 3aKpeIuIeHo 3y0uaToe Koueco
(11), 3yOuaThlii BeHeEI[ KOTOPOrO BXOAMT B
3alleTUIeHHe ¢ 3yOuaThiM BEHIIOM CATEJIHTA
(6).

I1. opmymsr: 1

Qur.: 2
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Descriere:

Inventia se refera la constructia de masini hidraulice si poate fi utilizatd la constructia
hidromotoarelor cu transmisie precesionala.

Este cunoscut hidromotorul planetar, care contine o carcasa fixa cu caneluri pentru debitarea
si Indepartarea lichidului de lucru, rotor cu element de putere si transformator precesional cu
angrenaj precesional ,dinte-rold” al momentului de torsiune. Rotorul contine o suprafatd
exterioara de ajustare pentru instalarea rulmentului intermediar al rotii conducdtoare a
transformatorului precesional, alezarea interioard pentru asamblarea elementului de putere al
hidromotorului. Rotorul este asamblat cu posibilitatea deplasarii axiale, executat integral cu
arborele si legat cu corpul prin intermediul asamblarii cu caneluri [1].

Dezavantajele solutiei date constau in constructia complicata si fiabilitatea redusa.

De asemenea, este cunoscutd solutia tehnica, care include o carcasd cu o coroand conica
dintata fixa si un sector al suprafetei sferice interioare cu caneluri de distribuire pentru debitarea
si indepartarea lichidului de lucru, un bloc de cilindri cu sectorul suprafetei sferice exterioare cu
zone de lucru, pistoane si coroane dintate conice pe partile frontale instalate cu posibilitatea
interactiunii cu un bloc satelit cu coroane dintate comune cu ale blocului de cilindri, pistoanele
sunt amplasate in blocul de cilindri axial cu transformarea a doud randuri opuse directionate in
sensuri diferite, numarul pistoanelor in fiecare rand este impar §i pistoanele unui rand sunt
deplasate in raport cu pistoanele randului doi la jumatatea pasului unghiular de amplasare a lor
[2].

Dezavantajele solutiei tehnice date, de asemenea, constau in constructia complicata si
fiabilitatea redusa.

Problema pe care o rezolva inventia constd in simplificarea constructiei si majorarea
fiabilitatii.

Hidromotorul precesional inldturd dezavantajele mentionate mai sus prin aceea ca contine
cilindri i pistoane cu tije, actionate periodic si amplasate axial in butucul unui satelit, o carcasa,
in interiorul careia sunt amplasati satelitul si o roata dintata, fixata rigid pe un arbore condus.
Coroana dintatd a rotii dintate angreneaza cu coroana dintatd a satelitului. Capetele tijelor
pistoanelor hidromotorului in numar de cel putin trei sunt executate sferice si amplasate in
locaguri sferice, care sunt executate in butucul satelitului. Locasurile sferice sunt tesite spre
exterior sub un unghi y> 6, unde @ este unghiul de nutatie a satelitului. Satelitul este amplasat
liber pe un sprijin sferic al arborelui condus. Cilindrii sunt amplasati pe o circumferintd cu
diametrul D, iar cursa pistoanelor este determinatd de relatia S = D - tgé.

Rezultatul inventiei consta in simplificarea constructiei prin realizarea legaturii satelitului cu
carcasa prin intermediul capetelor sferice ale tijelor pistoanelor amplasate in locasuri sferice
executate in butucul satelitului, precum §i majorarea fiabilitatii prin reducerea numarului de
elemente componente.

Inventia se explica prin desenele din fig. 1 si 2, care reprezinta:

- fig. 1, vederea generala a hidromotorului precesional;

- fig. 2, vederea I din fig. 1, in care este prezentat nodul dintre capatul executat sferic al tijei
pistonului si locasul sferic executat in butucul satelitului.

Hidromotorul precesional contine hidromotorul 1 cu cilindri 2 amplasati pe o circumferinta
cu diametrul D in numar n >3, in care sunt amplasate pistoanele 3 cu tije 4, capetele carora sunt
executate sferice §i amplasate in locasuri sferice 5, executate in butucul satelitului 6 cu un sector
sferic cu unghiul la varf egal cu d<(7/2)-26, unde 6 este unghiul de nutatie a satelitului 6. Peretii
locagurilor sferice 5 sunt tesiti spre exterior sub un unghi y > 6. Satelitul 6 include role conice 8
instalate pe osiile 7. Satelitul 6 este amplasat pe sprijinul sferic al arborelui condus 10, pe care
este fixata rigid roata dintata condusa 11, si care este instalat pe rulmenti 12 in carcasa 13.

Hidromotorul precesional functioneaza in modul urmator.

Sub actiunea fluidului, care este admis sub presiune in cilindrul 2, pistonul 3 se va deplasa in
directie axiald, actionand prin tija 4, amplasatd in locasul sferic 5, asupra satelitului 6. Cursa
axiald a pistoanelor este determinata de relatia S = D - tgd, unde D este diametrul circumferintei,
pe care sunt amplasate axele cilindrilor 2. Satelitul 6, amplasat pe sprijinul sferic al arborelui
condus 10, se va inclina sub unghiul de nutatie 6. La comprimarea fluidului, acesta va actiona
asupra altui piston 3 si satelitul se va Inclina sub acelasi unghi 6 in alt plan, rotit fata de planul
precedent, »=360°/n, unde n este numarul cilindrilor, care trebuie sa satisfaca conditia n > 3. Din
aceste miscari succesive ale tuturor pistoanelor 3 se formeaza miscarea de precesie a satelitului 6
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4

in jurul centrului de precesie O. Suma miscarilor axiale ale pistoanelor 3 la o singurd actiune a
fluidului asupra lor formeaza un ciclu complet de precesie a satelitului 6. La actionarea repetata a
fluidului asupra pistoanelor 3 procesul se repetd, asigurand migcarea precesionala a satelitului 6.
Satelitul 6 este oprit de la rotirea in jurul axei sale geometrice de capetele sferice ale tijelor 4,
amplasate in locasurile 5 ale satelitului 6. Locagurile 5 sunt executate in butucul satelitului 6
nestrapunse si au o parte de fund executatd sferica cu un sector sferic cuprins de unghiul ¢, iar
peretii locasurilor sunt tesiti sub un unghi y > 6.

La migcarea precesionala a satelitului 6 rolele conice, instalate cu posibilitatea rotirii in jurul
axelor lor, angreneazd cu dintii rotii dintate conduse 11. Ca rezultat, datoritd diferentei intre
numarul de dinti ai satelitului si ai rotii dintate conduse, egala cu 1 (z;=z;;+1), roata dintatd 11 se
va roti in jurul axei sale cu o viteza redusa, cu gradul de reducere:

o

Z; =1y
unde: z; — numarul rolelor satelitului 6;
711 — numarul de dinti ai rotii dintate 11.

Migcarea de rotatie redusa este transmisa arborelui condus 10.

Inventia asigurd simplificarea constructiei prin eliminarea mecanismului de legatura a
satelitului 6 cu carcasa 13, legatura satelitului fiind realizatd de capetele sferice ale pistoanelor 3
amplasate 1n gauri longitudinale cu partea de fund sferica si peretii tesiti sub un unghi y > 6, unde
0 este unghiul de nutatie a satelitului 6.

Hidromotorul precesional conform inventiei asigura urmatoarele avantaje:

- simplificarea constructiei prin realizarea legéturii satelitului cu carcasa prin intermediul
capetelor sferice ale tijelor pistoanelor amplasate in locasuri sferice executate in butucul
satelitului;

- majorarea fiabilitatii prin reducerea numarului de elemente componente.

(56) Referinte bibliografice citate in descriere:

1. SU 1247579 Al 1986.07.30
2. SU 1795684 A 1987.02.09

(57) Revendicari:

Hidromotor precesional, care contine cilindri (2) si pistoane (3) cu tije (4), actionate periodic
si amplasate axial In butucul unui satelit (6), o carcasa (13), in interiorul céreia sunt amplasati
satelitul (6) si o roatd dintata (11), fixata rigid pe un arbore condus (10), totodatd coroana dintata
a rotii (11) angreneaza cu coroana dintatd a satelitului (6), caracterizat prin aceea ca capetele
tijelor pistoanelor (3) hidromotorului in numar de cel putin trei sunt executate sferice si
amplasate in locasuri sferice (5), care sunt executate in butucul satelitului (6), totodata locasurile
sferice (5) sunt tesite spre exterior sub un unghi y >, unde @ este unghiul de nutatie a satelitului
(6); satelitul (6) este amplasat liber pe un sprijin sferic al arborelui condus (10); cilindrii (2) sunt
amplasati pe o circumferinta cu diametrul D, iar cursa pistoanelor este determinata de relatia S =
D - 1g6.

Sef Sectie Examinare: LEVITCHI Svetlana
Examinator: SPATARU Leonid
Redactor: CANTER Svetlana
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Fig. 2



	Date Bibliografice
	Rezumat
	Descriere
	Referinţe bibliografice
	Revendicări
	Figuri

